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ROBOTICA IN INDUSTRIE SI SERVICII

05.05.2023, ora 8.00, sala CO 006

1. Masina controlati din telefon

2. Robot cartezian modular adaptat la interceptarea si depozitarea dronelor

3. Microclimat autonom de reglare a parametrilor vitali ai unei plante

4. Gravare cu laser pe robot KUKA de tip brat articulat cu 6 axe
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5. NavBot — Robotul autonom

6. Robot pentru determinarea distributiei granulometrice a pamanturilor pe probe
multiple, conform STAS 1913/5-85

7. Proiectarea si realizarea unui sistem de inter-schimbare automata actionat electro-
magnetic pentru efectori pneumatici

8. Proiectarea si realizarea unui sistem de comanda pentru o celula robotizata integrand
un robot ABB

9. Proiectarea si realizarea unei platforme X-Y-Theta modulara comandata wireless

10. Sistem de irigare automat
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11. Reconditionarea si modernizarea unei celule robotizate de fabricatie

12. Dezvoltarea unui Automat Programabil low-cost, cu scop educational

13. Robotul Echipei Phantom Robotics - aplicatie a sezonului POWERPLAY desfasurat
la FIRST Tech Challenge Romania

14. Reconditionarea si optimizarea functionala a imprimantelor 3D

15. Loki, robotul militar

16. KYM- Asistenta parintilor moderni
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17. Celula robotizata pentru paletizarea reperelor de tip aragaz integrand un robot de tip
brat articulat echipat cu un efector multifunctional

18. Aplicatie de paletizare a cutiilor de carton integrand un robot de tip brat articulat cu
4 axe comandate numeric

19. Celula robotizata pentru paletizarea sacilor cu material vrac, cutiilor paralelipipedice
de carton si a cutiilor de vopsea integrand trei roboti industriali cu 4 axe comandate
numeric

20. Celula robotizata pentru alimentarea unui sistem de transport al recipientelor din
mase plastice utilizate in industria medicamentelor, integrand un robot industrial de tip
SCARA

21. Aplicatie de paletizare pentru cofrage de oua integrand un robot industrial de tip brat
articulat

22. Celula robotizata pentru paletizarea blocurilor de sare integrand un robot de tip brat
articulat echipat cu efector dedicat

23. Robot industrial de tip brat articulat integrat intr-un sistem de sudare cu arc electric
pentru realizarea unor ansambluri de profile metalice






