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1. Algoritm de méasurare si control al fortei de stringere a unei matrite de injectie pe
parcursul procesului de injectie

2. Cercetare privind proiectarea si realizarea unui model experimental de microsera
aeroponica

3. Cercetari privind proiectarea si realizarea unui model experimental de sistem robotizat
pentru unele faze de asamblare a unei matrite
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4. Cercetari privind proiectarea si realizarea unui model experimental de robot de tuns
iarba actionat cu Arduino si alimentat cu energie solara

5. Cercetari privind proiectarea si realizarea unui model experimental de sistem de
automatizare pentru monitorizarea si aprovizionarea rafturilor unui magazin

6. Contributii privind proiectarea si realizarea unui model experimental de robot pentru
jocul ""X'si 0™

7. Proiectarea si realizarea unui model experimental al unui raft inteligent care
monitorizeaza conditiile de mediu pentru cresterea plantelor

8. Proiectarea si realizarea unui model experimental al unui robot pentru masurarea
distantei dintr-o inciapere

9. Proiectarea si realizarea unui model experimental de bascula pentru masurarea
greutatii

10. Proiectarea si realizarea unui model experimental de sistem mecatronic pentru
trasarea marcajelor rutiere

11. Proiectarea si realizarea unui model experimental de sistem pentru masurarea
greutitii si transportul uneltelor
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12. Proiectarea unui algoritm si realizarea in Webots a unui mediu de simulare pentru
activitati intralogistice cu un vehicul autonom (AMR) integrabil in ROS2

13. Proiectarea unui algoritm si realizarea unui sistem de navigatie integrabil in ROS2 si
Nav2 pentru activititi intralogistice cu un vehicul autonom (AMR)

14. Proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice pentru monitorizarea
greutatii produsului polimeric la injectia in matrita produse polimerice

15. Proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice pentru monitorizarea
topiturii materialului polimeric la injectia in matrita produse polimerice

16. Realizarea unui model experimental de vehicul utilizat pentru determinarea pozitiei

17. Sistem de culegere automata a rosiilor aflate la maturitate

18. Sistem inteligent de monitorizarea economiei circulare a plasticului






