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1. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea cutiilor de carton
utilizind un robot de tip brat articulat in mediul ABB RobotStudio

2. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea cutiilor de carton
in mediul Siemens Process Simulate

3. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru operatii de paletizare a cutiilor
de carton utilizind un robot industrial cu 6 axe in mediul ABB RobotStudio

4. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea produselor
ambalate in cutii de carton utilizind mediul Siemens Process Simulate

5. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru incarcarea si descircarea
semifabricatelor pe masini-unelte CNC utilizind un robot industrial de tip brat articulat

6. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate cu trei intrari si trei iesiri pentru
paletizarea cutiilor prismatice utilizind un robot industrial de tip brat articulat

7. Programarea si simularea off-line a unei aplicatii robotizate de paletizare a sacilor utilizind
mediul Siemens Process Simulate

8. Programarea si simularea off-line a unei celule flexibile robotizate pentru incircarea si
descircarea pieselor forjate utilizind doi roboti industriali
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9. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru incircarea si descircarea
sculelor pe masini-unelte utilizind mediul ABB RobotStudio

10. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare integrand roboti
industriali si vehicule autonome pentru transportul paletilor

11. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru prelucrarea prin aschiere a
reperelor mecanice utilizate in industria petroliera utilizind mediul ABB RobotStudio

12. Programarea si simularea off-line a unei linii robotizate pentru transportul si ambalarea
produselor de panificatie utilizind roboti industriali

13. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru formarea si distributia
cutiilor de carton utilizind un robot de tip brat articulat

14. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea seturilor de sticle
din plastic utilizind un robot industrial cu structuri de tip lant cinematic inchis

15. Programarea si simularea off-line a unei celule flexibile pentru ambalarea in cutii de carton a
recipientelor din plastic utilizind un robot de tip brat articulat

16. Programarea si simularea off-line a unei celule flexibile pentru depaletizarea ambalajelor de
carton utilizind un robot de tip brat articulat

17. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru deservirea strungurilor CNC
utilizind un robot de tip brat articulat cu efector dublu



