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1. Programarea si simularea off-line a unui sistem de paletizare hibrid cu doua intriri si doua
iesiri integrand un robot de tip brat articulat utilizind mediul de lucru Process Simulate

2. Programarea si simularea off-line a unei celule flexibile de prelucrare prin deformare plastica
la rece integrand un robot de tip brat articulat deplasabil la sol utilizind mediul de lucru Process
Simulate

3. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea baxurilor de cutii
de carton cu lapte integrand un robot de tip brat articulat utilizind mediul de lucru Process
Simulate

4. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea cutiilor de carton
cu diverse sosuri integrand un robot industrial de tip brat articulat utilizind mediul de lucru
Process Simulate

5. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a cutiilor pentru
industria incaltamintei, echipata cu un robot cu brat articulat si efector multifunctional utilizind
mediul de lucru Process Simulate

6. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a cutiilor de carton cu
produse alimentare integrand un robot industrial cu brat articulat utilizind mediul de lucru
Process Simulate

7. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru indoirea tablelor prin
prelucrare mecanici la rece integrand un robot de tip brat articulat utilizind mediul de lucru
Process Simulate

8. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizare a conservelor cu
hrani pentru animale de companie integrind un robot de tip brat articulat utilizind mediul de
lucru Process Simulate


https://shortlink.uk/1uA6C

Universitatea Nationald de Stiinta si Tehnologie Sesiunea de Comunicari Stiintifice Studentesti
POLITEHNICA Bucuresti -2026 -

9. Programarea si simularea off-line a unei linii de fabricatie robotizate pentru asamblare
utilizind mediul de lucru Process Simulate

10. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizare cutii de carton cu
alimente, cu doui intréri si doua iesiri, utilizind un robot de tip brat articulat si mediul Process
Simulate

11. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru operatii de paletizare a
sacilor cu ciment utilizind un robot industrial de tip brat articulat

12. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru prelucrarea prin deformare
plastica la rece a semifabricatelor din tabla utilizate 1a usi metalice antifoc

13. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a cutiilor de carton cu
sticle de ulei utilizind mediul de lucru Process Simulate

14. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru prelucrarea pieselor turnate
din aluminiu integrand un robot de tip brat articulat utilizind mediul Process Simulate

15. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a pachetelor de
ambalaje alimentare utilizind un robot industrial de tip brat articulat

16. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru sudarea cu arc electric a
reperelor de dimensiuni mari cu pereti grosi, cu cordoane multistrat

17. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a sacilor de ciment
utilizind doi roboti si mediul ABB RobotStudio

18. Programarea si simularea off-line a unei celule pentru deservirea a doua centre de prelucrare
prin strunjire si frezare integriand un robot de tip brat articulat

19. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru transportul, paletizarea si
infolierea cutiilor prismatice cu produse alimentare

20. Programarea si simularea off-line a unei aplicatii robotizate de sudare cu arc electric utilizand
doi roboti industriali de tip brat articulat

21. Programarea si simularea off-line a unei aplicatii robotizate de sudare cu arc electric utilizind
mediul de lucru Process Simulate

22. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de paletizare a cutiilor cu apa
utilizind un robot industrial cu efector multifunctional

23. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea sacilor cu orez
cu doua intrari si doua iesiri

24. Programarea si simularea off-line a unei linii flexibile de paletizare a cutiilor din industria
alimentara utilizind mediul Process Simulate

25. Programarea si simularea off-line a unei aplicatii de sudare cu arc electric integrand un robot
de tip brat articulat utilizind mediul Process Simulate

26. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru paletizarea produselor
tipografice si a sacilor de hirtie cu doua intrari si doua iesiri



