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1. Suki - integrarea unei camere in functionarea unui robot de tip ciine

2. Delta Mark I — robot cu actionare paralela

3. MechaSense — platforma mobilda omnidirectionald cu sistem de perceptie
multisenzoriala si manipulare articulata

4. B.LL.U.T.A. — dispozitiv pentru lansarea omnidirectionald a mingilor de ping-pong,
cu scanare auditiva si vizuala

S. Bartley - robot mobil cu navigatie autonoma bazatd pe viziune artificiala, ce
implementeaza algoritmi de detectie si urmarire a persoanelor fizice

6. Robot care se echilibreaza singur
7. Neuro-Sync: sistem de control al fluxului audio bazat pe interfata creier-calculator
8. PathFinder — navigare autonoma in labirint

9. Algoritm de detectie a traseului si a semnelor de circulatie pentru competitia Bosch
Future Mobility Challenge
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Algoritm de parcare si de parcurgere a intersectiilor pentru competitia Bosch Future
Mobility Challenge

Robot pentru competitii de fotbal
Implementarea algoritmilor PID pentru competitii de Mini Sumo

Algoritm de generare a datelor sintetice pentru detectia de obiecte — competitia ARM
Challenge

PersonaAl — integrarea unui ,,gat” articulat unui robot umanoid asistent vocal

PersonaAl — integrarea unui sistem de ,,motion-tracking” unui robot umanoid
asistent vocal

PersonaAl — integrarea unui sistem de ,,0bject recognition” unui robot umanoid
asistent vocal

PersonaAl — imbunétatirea robotului CT-7567

Integrarea senzorilor Omron si a motoarelor Maxxon pe roboti de Mega Sumo



