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1. Automatizarea unui depozit logistic

2. Optimizarea sistemelor AS/RS prin integrarea inteligentei artificiale

3. Procesele Last Mile si optimizarea prin lockere

4. Analiza descircirii manuale si automatizate in depozite

5. Optimizarea rutelor vehiculelor electrice prin intermediul unui algoritm matematic

6. Analiza comparativa a cross-docking-ului si depozitarii clasice

7. Automatizarea procesului de extragere a informatiilor tehnice specifice sistemelor folosite in
logistica

8. Studiu privind optimizarea timpilor operationali prin utilizarea sistemelor automatizate de
incircare si descircare a camioanelor

9. Coordonarea logistica nationala in conditii de criza
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10. Implementarea unui sistem ciber-fizic intr-un depozit

11. Impactul activitatilor logistice asupra mediului

12. Proiectarea si simularea unui sistem logistic eco-eficient

13. Arhitecturi logistice cognitive bazate pe Vertical Lift Module in paradigma Industry 5.0

14. Studiu asupra traiectoriilor spatiale a sistemelor de transport dintr-un depozit logistic
folosind curba Hilbert si coduri QR

15. Determinarea drumului minim intre doua statii ale unei retele de metrou folosind teoria
grafurilor

16. Utilizarea inteligentei artificiale in optimizarea depozitelor

17. Managementul retururilor in logistica inversa

18. Alocarea optimi a resurselor in operatiunile de aprovizionare si depozitare

19. Studiu de caz privind analiza si optimizarea gestiunii stocurilor intr-un depozit logistic

20. Analiza predictiva a prelucrarii cu laser prin simulare numerica

21. Realizarea unui sistem automatizat de depozitare a componentelor de robotica bazat pe
tehnologia RFID

22. Dezvoltarea unui sistem automat de identificare si gestionare a produselor folosind
tehnologia RFID

23. Dezvoltarea unui sistem de sortare automata a coletelor

24. Modelarea si planificarea traiectoriilor unui robot mobil autonom si ale obiectelor lansate
independent

25. Roboti mobili autonomi utilizati in logistica industriala



