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1. Cercetari privind realizarea unui sistem CNC 2D de taiere cu plasma bazat pe Arduino:
Solutii constructive si subansamble specifice

2. Analiza comparativa a paradigmei ,,Twin as Code” versus abordirile traditionale in
monitorizarea sistemelor robotice: Impactul asupra agilitatii operationale si a mentenantei

predictive

3. Cercetiri privind utilizarea senzorilor de monitorizare a volumelor de apa din bazine
pentru aplicatii inteligente de uz casnic

4. Cercetari privind integrarea unui senzor dedicat pentru analiza imaginii intr-o
arhitectura inteligenta

5. Tehnici de imprimare 3D pentru a ajuta persoanele cu dizabilitati motrice

6. Conversia unei centrale termice clasice intr-un sistem inteligent cu reglaj pe curba de
compensare climatica
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7. Roboti autonomi in agriculturi: agricultura de precizie si sustenabilitate

8. Integrarea design-ului parametric in protetica personalizati: Analiza erorilor

dimensionale si a performantei structurale

9. Materialele termoplastice in era fabricatiei aditive: tendinte si provocari in tehnologia

FFF/FDM

10. Integrarea tehnicilor de prelucrare in MATLAB pentru estimarea parametrilor

cinematici ai membrului inferior

11. Modelarea si optimizarea geometriei Ackermann in sistemele moderne de directie auto

12. Analiza multi-criteriala a sistemelor robotice chirurgicale: precizie, cost si autonomie

13. Optimizarea si controlul predictiv robust pentru roboti medicali

14. Analiza si clasificarea stilului de condus prin machine learning

15. Aplicatii actuale ale robotilor umanoizi in industrie si societate: o analiza comparativa

16. Viitorul roboticii: Tendinte si asteptari

17. Rolul robotilor umanoizi in asistenta medicala si a persoanelor in varsta

18. Conceptia unui simulator de brat robotic pentru parametrizarea cimpului de potential

19. Analiza cimpului de potential pentru determinarea minimului global la mecanisme

seriale

20. Dezvoltarea si implementarea unui sistem robotic pentru proceduri de implantologie

dentara: de la concept la aplicatii clinice

21. Optimizarea proceselor industriale de debitare cu laser

22. Solutii pentru importul masuratorilor datelor colectate cu ajutorul unui instrument de

masurare digital intr-un program CAD



