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1. Folosirea dronelor in acordarea suportului in urgentele medicale
2. Constructia si modul de functionare a cutiilor de viteza automate

3. Implementarea si dezvoltarea echipamentelor de conducere autonoma in industria
automobilelor

4. Consideratii privind transportul multimodal

5. Mecanismul unui end-effector de robot

6. Proiectarea telescopului James Webb la deschiderea in spatiu

7. Analiza structurala si cinematica a unui brat robotic

8. Birou cu sistem de lift foarfeca

9. Sistem DAS

10. Mecanism cu bare si culisare dubla cu grad de mobilitate unitar
11. Rampa mobila

12. Sistem inteligent de umbrire fotovoltaica

13. Analiza comportamentului cinematic al unui mecanism Jansen realizat prin tehnologii de
fabricatie aditiva



Universitatea Nationald de Stiintd si Tehnologie Sesiunea de Comunicdri Stiintifice Studentesti
POLITEHNICA Bucuresti -2026 -

14. Sistem de avertizare la frinarea de urgenta

15. Studiu comparativ asupra cinematicii mecanismelor cu revenire rapida: influenta
parametrilor geometrici si a transmisiei prin roti dintate

16. Modelarea unui reductor cicloidal performant
17. Evolutia randamentului mecanic: de la reducerea frictiunii la levitatia magnetica
18. Cercetari privind analiza si aplicatiile mecanismului Strandbeest in sisteme de mers

19. Analiza tehnico-economici a performantelor tribologice si a durabilititii rulmentilor in
conditii de exploatare intensa: Studiu de caz privind optimizarea costurilor de mentenanta

20. Procesele de fabricatie farmaceutice dependente de instalatiile utilitare calitative
21. Proiectarea unui gripper adaptiv cu senzor de forta

22. Modelarea si analiza cinematici a unui manipulator de tip SCARA in utilizari ,,Pick and
Place”

23. Adaptarea mecanismului Theo Jansen pentru detectia minelor cu presiune minima
24. Modelarea mecanismelor de conversie a miscarii cu ghidaj in fanta

25. Modelarea si testarea a doua sisteme de control vectorial de tractiune

26. Modelarea unui sistem mecanic pentru transport

27. Sinteza structurali a unui sistem elevator cu transmisie liniar-rotativa

28. Eficientizarea consumului de energie al celulelor robotice. Studierea consumului de energie in
fabrici

29. Mecanism de transport compact pe cablu si scara



