Propunere Plan de invatamant

)

masterat
2025 - 2027 Anul universitar: 2025 - 2026
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: |
Programul de studii: Robotica Semestrul: |
Nr. Categorie . v Ore/saptamana Total ore Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei : |55 /sdp
crt. formativa e | s | L | p | c/p | Activitsti asistate | Stud. Ind.| evaluare
Discipline Obligatorii (Ob)
Programarea asistata si simularea off-line a robotilor
1 UPB.06.M.01.0.001 DS 5 1 42 83 E
industriali 1 - ABB Robot Studio
- [al o T <l fabricatiel
5 UPB.O6.M.01.0.002 Sls.teme de con.tnjo. av robotilor industriali si fabricatiei 4 5 56 m E
prin vedere artificiala
3 UPB.06.M.01.0.003 Programare CNC 1-Centre de prelucrare prin strunjire 4 1 )8 7 £
OKUMA
4 UPB.06.M.01.0.004 |[Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 1 DS 5 2 56 69 \"
5 UPB.06.M.01.0.005 |Etica si integritate academica DC 2 14 36 \"
UPB.06.M.01.0.006 |Practici de cercetare 1 oA | 10 12 168 82 v
ECTS/Ore: 0 6 0 Ex. | Ver.
Statistici: fOre: | 34 364 386 X
Numar: 0 4 0 3 3
Discipline facultative (F)
Proiectarea asistata optimala a servosistemelor
7 UPB.06.M.01.L.007 . . . DS 5 1 1 56 69 \
electromecanice-Motion Analyzer, Rockwell Automation
8 UPB.06.M.01.L.008 |Proiectarea si managementul programelor educationale DC 5 1 42 83 E
. Discipline Obligatorii: 26
TOTAL NUMAR Discioline Optionale: o
DE ORE iscipline Optionale:
Discipline Facultative: 7
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea-Cosmin COSTOIU

Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU




Propunere Plan de invatamant

masterat
2025 - 2027 Anul universitar: 2025 - 2026
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: |
Programul de studii: Robotica Semestrul: Il
Nr. Categorie . v Ore/saptamana Total ore Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei & .. | = 5 /sap
crt. formativa w c | s | v [ p | c/p|Activitstiasistate | Stud. Ind.| evaluare
Discipline Obligatorii (Ob)
1 UPB.06.M.02.0.001 [Inginerie asistata avansata in robotica DA 5 2 2 56 69 E
5 UPB.O6.M.02.0.002 ?enzori si sisteme i.nf.orma’gionale pentru managementul DA 5 5 5 56 69 E
integrat al productiei
3 UPB.06.M.02.0.003 Programarea CNC 2-Centre de prelucrare prin frezare DA 5 1 1 )8 97 £
OKUMA
4 UPB.06.M.02.0.004 |[Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 2 DS 5 2 2 56 69 \%
5 UPB.06.M.02.0.005 |Practica de cercetare 2 DA 10 12 168 82 \
ECTS/Ore: 7 0 7 0 Ex. | Ver.
Statistici: [Ore: | 55 364 386 X
Numar: 4 0 4 0 3 2
Discipline facultative (F)
6 UPB.06.M.02.L.006 Proiectarea. conceptuala n?ecatro!"nicé asistata- DS 5 5 , 56 69 v
Mechatronics concept cesigner, siemens PLM
7 UPB.06.M.02.L.007 |Psihopedagogia adolescentilor, tinerilor si adultilor DC 5 2 1 42 83
8 UPB.06.M.02.L.008 |Multimedia in educatie DC 5 1 2 42 83
« Discipline Obligatorii: 26
TOTAL NUMAR Discinline Ootionale: 0
DE ORE iscipline Optionale:
Discipline Facultative: 10
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea-Cosmin COSTOIU

Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU
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Propunere Plan de invatamant YU
masterat
2025 - 2027 Anul universitar: 2026 - 2027
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: Il
Programul de studii: Robotica Semestrul: |
Nr. o . oL Categorie - 2 Ore/saptamana Total ore Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei .. | = G ——
Crt. formativa o c | s | L | P | c/p| Activititi asistate | Stud. Ind.| evaluare

Discipline Obligatorii (Ob)

Programarea asistata si simularea off-line a proceselor si

1 UPB.06.M.03.0.001 [sistemelor de fabricatie robotizate - Process Simulate, DS 5 2 2 56 69 E
Siemens PLM
5 UPB.06.M.03.0.002 Puner.ea T.n functiur.\e si evaluarea performantelor 5 5 5 56 69 E
robotilor industriali
3 UPB.06.M.03.0.003 [Robotica pentru aplicatii medicale 5 2 1 42 83
4 UPB.06.M.03.0.004 [Microcontrolere pentru aplicatii in robotica 5 2 1 42 83
5 UPB.06.M.03.0.005 [Practica de cercetare 3 10 12 168 82 Vv
ECT : Ex. | Ver.
Statistici: CTS/Ore: {34 8 0 | 610 364 386 |— o
Numar: 4 0 4 0 4 1
Discipline facultative (F)
Didactica domeniului si dezvoltarii in didactica
6 UPB.06.M.03.L.006 s ie A . DC 5 2 1 42 83 E
specializarii (lnvatamant liceal, postliceal)
7 UPB.06.M.03.L.007 |Educatie interculturala DC 5 1 2 42 83 E
- Discipline Obligatorii: 26
TOTAL NUMAR Discipline Optionale: 0
DE ORE iscipline Optionale:
Discipline Facultative: 6
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea-Cosmin COSTOIU Cristian-Vasile DOICIN Tiberiu Gabriel DOBRESCU
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205 Propunere Plan de invatamant @
ot masterat
2025 - 2027 Anul universitar: 2026 - 2027
Domeniul: Mecatronica si robotica Anul de studii: Il
Programul de studii: Robotica Semestrul: Il
Nr. o . oL Categorie - 2 Ore/saptamana Total ore Forma de
Codul disciplinei Denumirea disciplinei .. |2 O
Crt. formativa i c | s | v | p | c/p| Activitstiasistate | Stud. Ind.| evaluare
Discipline Obligatorii (Ob)
Cercetare stiintifica, practica pentru elaborarea lucrarii
1 UPB.06.M.04.0.001 . § _t P . P . DA 30 26 364 386 \"
de disertatie si elaborare disertatie
ECTS/Ore: 0 0 0 0 Ex. | Ver.
Statistici: fOre: | 35 364 386 X
Numar: 0 0 0 0 0 1
Discipline facultative (F)
2 | UPB.06.M.04.L.00z |Practicd pedagogica de specialitate in invatamantul DC 5 |42 ore (14 sipt * 3 ore/sipt) 0 125 Y,
preuniversitar (invatamant liceal, postliceal)
3 | UPB.06.M.04.L.003 |Examen de absolvire: Nivelul I DC 5 | | | 0 125 E
Promovarea examenului de disertatie| 10 ECTS |
o Discipline Obligatorii: 26
TOTALNUMAR Dls::p II'ne (o] ItgonaI:' 0
DE ORE ~iscipfine Dpttonare:
Discipline Facultative: 0
Rector, Decan, Director departament,

Mihnea-Cosmin COSTOIU

Cristian-Vasile DOICIN

Tiberiu Gabriel DOBRESCU



