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Echipa de robotica FIIR LOGISTICS — Facultatea de Inginerie Industriala si
Robotica, Specializarea Logistica Industriala

Suntem o echipad pasionatd de robotica, formata din studenti ai Facultdtii de Inginerie
Industriala si Robotica, specializarea Logistica Industriala. Misiunea noastrad este de a dezvolta
solutii inovative si eficiente in domeniul roboticii, combindnd cunostintele teoretice cu aplicarea
practica in proiecte de inginerie avansata.

Recent, am participat la un concurs de profil, unde am avut ocazia si ne prezentim
abilitatile si sa testdm creativitatea in cadrul a doua sectiuni: Line Follower si Minisumo. Am
concurat cu trei roboti construiti de echipa noastra: unul la categoria Line Follower, demonstrand
capacitatea de a naviga precis pe trasee prestabilite, si alti doi la categoria Minisumo, unde robotii
nostri au demonstrat agilitate si rezistentd in dueluri palpitante.

Participarea la competitii este o parte esentiald a parcursului nostru academic, motivandu-
ne sa ne perfectiondm constant si s inovam in domeniul roboticii industriale.

Coordonatori:

S1.Dr.Ing. Constantin-Adrian POPESCU,
Departament Roboti si Sisteme de Productie

Ing. Bogdan-Nicolae STOIAN,
Departament Roboti si Sisteme de Productie
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Roboti dezvoltati:

Robot SIGMA

Robotul SIGMA (%) — este un robot robust si agil,
construit pentru competitiile Mini Sumo, unde scopul este
eliminarea adversarului din ring. Are un design puternic si
un sistem de detectie a adversarului pe baza de senzori
infrarosii si ultrasonici, permitandu-i sa reactioneze rapid si
sa 1s1 pastreze echilibrul in confruntari intense.

Robot GAMMA

Robotul GAMMA (') — Al doilea robot Mini Sumo
al echipei, construit pentru a avea o abordare diferitd. Este
mai compact si usor, fiind proiectat pentru a combina viteza
cu agilitatea. Acesta utilizeaza senzori de proximitate pentru
a evita adversarii si a gdsi momentul oportun pentru atac,
oferindu-i un avantaj tactic in ringul de lupta.




Robot OMEGA

Robotul OMEGA (Q) — Acest robot este
specializat In navigarea autonoma pe trasee marcate
(Line Follower), fiind echipat cu senzori de linie de
inaltd precizie. Designul sdu compact si algoritmul
avansat de urmarire permit o deplasare rapida si
stabild pe trasee sinuoase. Este optimizat pentru viteza
si acuratete, adaptandu-se eficient la viraje si
schimbari de directie.

Participare la concursuri:

ROBOFES

1 -3 noiembrie 2024

CEL MAT MARE FESTIVAL

La Robochallenge 2024, echipa noastra a avut parte de o experienta competitiva intensa si
plind de Invataturi.
¢ Robotul SIGMA a avut o performanta remarcabild, clasandu-se in primii 32 de
roboti dintr-un total de 146 de participanti. Acesta a demonstrat rezistenta si viteza
de reactie in duelurile sale, reusind sa depaseasca numerosi adversari si sa ajunga
in fazele eliminatorii.
¢ Robotul GAMMA nu a reusit sd iasa din grupe, intr-o competitie acerba cu alti
roboti din cele 32 de grupe, dar ne-a oferit o perspectivd valoroasa asupra
optimizarilor necesare pentru imbunatatirea performantei.
+ Robotul OMEGA, la categoria Line Follower, a parcurs traseul in 54.215 secunde,
obtinand locul 38 din 60 de participanti. Performanta sa a subliniat atat stabilitatea,
cat si provocdrile in ajustarea vitezei si preciziei necesare pe trasee complexe.

Aceasta participare ne-a Intdrit spiritul de echipa si ne-a oferit un set pretios de lectii tehnice pentru
viitoarele competitii.









