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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Invatdmant superior/ | Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie
POLITEHNICA din Bucuresti

1.2 Facultatea Facultatea de Inginerie Industriala si Robotica

1.3 Departamentul/

1.4 Domeniul de studii universitare Inginerie Industriala

1.5 Programul de studii universitare | Inginerie Integrata

1.6 Ciclul de studii universitare Licenta

1.7 Limba de predare Engleza/

1.8 Locatia geografica de desfasurare | Bucuresti/
a studiilor

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Course title

(ro) Proiectare Asistata de Calculator 2 /

(en)

2.2 Titularul/ii activitatilor de curs De completat

2.3 Titularul/ii activitatilor de seminar / De completat

laborator/proiect

2.4 Anul de 2 |2.5 Semestrul I [2.6. Tipul de V |2.7 Statutul Ob
studiu evaluare disciplinei

2.8 Categoria DS 2.9 Codul disciplinei/ | UPB.06.D.04.0.004
formativa

3. Timpul total (ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 5 Din care: 3.2 curs/ | 2 3.3 laborator/proiect 2/1
3.4 Total ore din planul de invdtdmant 70 | Din care: 3.5 curs’ | 28 | 3.6 42
seminar/laborator/proie
ct
Distributia fondului de timp : ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notlte 12
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate 14
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Pregatire seminarii/ laboratoare/proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutorat 2
Examinari 2
Alte activitati (daca existd): 11
3.7 Total ore studiu individual 55

3.8 Total ore pe semestru 125

3.9 Numarul de credite/ 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Parcurgerea si/sau promovarea urmatoarelor
discipline:
e Technical Drawing and Tolerances /
Completion and promotion of the following
subjects:

4.2 de rezultate ale Invatarii

Acumularea urmatoarelor cunostinte:

e (apacitatea de a efectuare de calcule,
demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea
de sarcini specifice ingineriei industriale pe
baza cunostintelor din stiintele
fundamentale /

5. Conditii necesare pentru desfasurarea optima a activitatilor didactice (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a e Existenta unui amfiteatru dotat corespunzator (inclusiv videoproiector)
cursului care si asigure minim 1 m?/student /

5.2 de desfasurare a e Existenta unui laborator dotat corespunzator care sd asigure minim 2,5
seminarului/laboratorului/ m?/student /

proiectului

6. Obiectiv general
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Obiectivele disciplinei urmaresc Insusirea cunostintelor necesare utilizarii mediului CATIA v5 pentru
proiectare asistatd. Studentii vor dobandi concepte si terminologie specifice proiectdrii 3D, precum si
competente privind utilizarea modulelor de schitare, modelare solida, realizare de ansambluri si desene de
executie. Se pune accent pe aplicarea comenzilor pentru modelarea suprafetelor si pe fixarea cunostintelor
practice prin activitati aplicative

7. Rezultatele invatarii
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Cunostinte/

Studentul/absolventul identifica si descrie sisteme software pentru programare, gestiune a
bazelor de date, grafica si modelare a produselor si tehnologiilor industriale.
Studentul/Absolventul enumera cele mai importante etape pentru rezolvarea problemelor
ingineresti folosind tehnologii specifice pentru dezvoltarea sistemelor in inginerie
industriala.

Studentul/Absolventul defineste notiuni specifice proiectari asistate de calculator pentru
rezolvarea problemelor aferente ingineriei industriale.

Studentul/Absolventul descrie instrumente si practici aferente ingineriei industriale cu
scopul de a ilustra si a executa solutii tehnice eficiente.

Studentul/Absolventul defineste metodologia pentru modelarea reperelor, ansamblurilor,
suprafetelor aferente dezvoltarii de produse si procese in ingineria industriala
Studentul/Absolventul evidentiaza probleme practice ingineresti in domeniul ingineriei
industriale si al stiintelor ingineresti, in general.

Studentul/Absolventul recunoaste componentele hardware, software si de comunicatii
pentru folosirea optima a sistemelor.

Identifica sistemele proiectare asistatda de calculator prin utilizarea unor instrumente si
metodologii specifice pentru dezvoltarea sistemelor in inginerie industriala.
Studentul/Absolventul selecteaza sisteme informatice inteligente prin utilizarea
tehnologiilor si mediilor de programare specifice pentru dezvoltarea sistemelor in
domeniul ingineriei industriale.

Studentul/Absolventul asociaza modele si instrumente pentru a imbunatati si optimiza
sisteme complexe
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Abilitati/

Studentul/absolventul selecteaza si utilizeazd sisteme software pentru proiectarea si
simularea produselor, echipamentelor si tehnologiilor industriale.

Studentul/absolventul elaboreaza modele 3D si desene tehnice conforme standardelor.
Studentul/absolventul utilizeaza software CAD pentru simulari si optimizari preliminare.
Studentul/Absolventul selecteaza si grupeaza cele mai importante etape pentru rezolvarea
problemelor ingineresti folosind tehnologii specifice pentru proiectarea asistata de
calculator.

Studentul/Absolventul utilizeaza notiuni specifice pentru rezolvarea problemelor aferente
ingineriei industriale.

Studentul/Absolventul identificd instrumente si practici aferente ingineriei industriale cu
scopul de a ilustra si a executa solutii tehnice eficiente.

Studentul/Absolventul formuleaza etapele din metodologia pentru modelarea reperelor,
ansamblurilor si suprafetelor aferente dezvoltarii de produse si procese in ingineria
industriala

Studentul/Absolventul argumenteaza solutiile alese pentru rezolvarea unor probleme
practice ingineresti iIn domeniul ingineriei industriale si al stiintelor ingineresti, in general.
Studentul/Absolventul identificd componentele hardware, software si de comunicatii
pentru folosirea optima a sistemelor.

Studentul/Absolventul identificd sistemele informatice inteligente prin utilizarea unor
instrumente si metodologii specifice pentru dezvoltarea sistemelor in inginerie industriala.
Studentul/Absolventul utilizeaza tehnologii si medii de proiectare specifice pentru
dezvoltarea sistemelor in domeniul ingineriei industriale.

Studentul/Absolventul utilizeazd modele si instrumente pentru a imbundtati si optimiza
sisteme complexe in domeniul ingineriei industriale
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e Studentul/Absolventul utilizeaza in mod rational si etic componentele hardware, software
si de comunicatii

e Studentul/Absolventul aplica principii de eticd/deontologie profesionala in analiza
impactului tehnologic al solutiilor propuse in domeniul ingineriei industriale

e Studentul/Absolventul demonstreaza receptivitate pentru contexte noi de invatare.

e Studentul/Absolventul respecta principiile de etica academica, citdnd corect sursele
bibliografice utilizate

e Studentul/Absolventul contribuie prin solutii noi, potrivite domeniului de inginerie
industriala pentru a imbunatati calitatea vietii sociale.

Responsabilitate si autonomie/

8. Metode de predare

Curs Prezentarea cursului se va face prin combinarea expunerii cu videoproiectorul cu
explicatii realizate la tabla. Se vor prezenta exemple si studii de caz la toate capitolele, precum si proiectarea
de scurte filme explicative. Cursul va fi predat interactiv, studentii primind diverse bonificatii pentru
raspunsuri corecte la Intrebari adresate de catre cadrul didactic. Se va incuraja prezenta activa a studentilor la
curs si se va pune accent pe consolidarea progresiva a cunostintelor mentionate la punctul 7. Cadrul didactic
titular va prezenta inca de la primul curs modul cum vor fi obtinute punctaje care dau nota finald si conditiile
minime de promovare.

Proiect Proiectul se va desfasura interactiv si va fi axat pe fixarea si aplicarea
abilitatilor/aptitudinilor evidentiate la punctul 7. Activitatea va fi adaptatd nevoilor de invatare ale studentilor.
Cerintele vor fi flexibile, centrate pe student. Vor exista evidentieri diferite si diversificate care pot compensa
eventuale pierderi de punctaje in activitatea studentului, inclusiv lucrul in echipa.

Laborator Lucrdrile de laborator contribuie la formarea abilitatilor/aptitudinilor practice
privind modelarea si proiectarea asistatd de calculator a reperelor, ansamblurilor si suprafetelor. Activitatea
de laborator se va desfasura cu semigrupa, in echipe de 4-5 studenti.
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9. Continuturi

CURS / COURSE

Nr. Continutul Nr.
crt. > ore

1. 1. Prezentare generala CATIA v5

- Interfata: module, extensii de fisiere ((CATPart, CATDrawing, CATProduct, etc.).
- Mediul de lucru Windows (ferestre, obiecte OLE, bare de unelte, shortcut-uri)

- Abordarea actiune - obiect (selectii multiple)

- Meniul contextual

- Arborele de specificatii (F3, manipulare, extend / collapse etc.).

- Relatiile de dependenta copil - parinte

- Menu-1 Tools

- Menu-1 Options

- Vizualizarea obiectelor (Hide / Show)

- Terminologie

Manipularea obiectelor (tehnica de lucru cu mouse-ul, compasul) 2

2. 2. Modulul Sketcher

- Elemente de constructie (ajutatoare)

- Operatii cu obiecte geometrice

- Constrangeri geometrice si dimensionale
- Codul de culori pentru analiza schitei
Analiza schitei

3. 3. Modulul Part Design

- Terminologie, definitii, modelarea solida 3D

- Obtinerea modelelor bazate pe schitid, elemente de cosmetizare, transformari,
proprietatile obiectelor

Parametrizare: utilizarea formulelor
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4. Modulul Assembly Design

- Reguli de asamblare

- Constrangeri de asamblare: coincidenta, Contact, Offset, restrictii unghilare, Fix
Optiuni de sectionare

5. Modulul Drafting

- Descrierea utilitarului pt. realizarea vederilor

- Formate, cotare, adnotari, inserarea de text, hasurd, simboluri
- Tipuri de vederi

Tipuri de sectiuni

6. Modulul Sheet Metal

- Interfata
- Comenzi specifice pentru modelarea tablelor
- Comenzi pentru operatii cu tablele

7. Modulul Generative Shape Design

- Particularitati in modelarea suprafetelor

- Solide generate din suprafete si invers

- Realizarea geometriei wireframe: linii, puncte, plane, curbe etc.
- Realizarea suprafetelor: extrudare, revolutie, Sweep, Offset etc.
Operatii cu suprafete: Trim, Split, Join etc.

Total:

28
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Bibliografie:
1. Tarba Cristian - Computer Aided Design 2,

w

https://archive.curs.upb.ro/2024/course/view.php?id=4169

CATIA V5R21 Fundamentals Design, Dassault Systemes

CATIA V6 Essentials/Kogent Learning Solutions, Inc, ISBN: 978-0-7637-8516-1.

Ghionea, I, Tarbd, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Aplicatii de proiectare parametricd si programare,
Editura Printech, ISBN 978-606-23-1264-0, august 2021, Bucuresti, 532 pag, DOI:
https://doi.org/10.5281/zenodo.7016799.

Ghionea, I, Tarbd, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Advanced Parametric and Hybrid 3D Design,
CRC Press, Taylor & Francis Group, ISBN: 9781032250069 (hbk), ISBN: 9781032250106 (pbk),
ISBN: 9781003281153 (ebk), DOI: 10.1201/9781003281153, Boca Raton, Florida, USA,
septembrie 2022, 556 pag. .

LABORATOR /LABORATORY

Nr. Continutul Nr.
crt. ’ ore

1. | Modulul Sketcher — aplicatii 4

2. Modulul Part Design — aplicatii 8

3. Modulul Assembly Design — aplicatii 4

4. Modulul Drafting — aplicatii 2

5. | Modulul Sheet Metal — aplicatii 4

6. Modulul Generative Shape Design — aplicatii 6
Total: 28

Bibliografie:

1. Tarba Cristian - Computer Aided Design 2,
https://archive.curs.upb.ro/2024/course/view.php?id=4169

2. CATIA V5R21 Fundamentals Design, Dassault Systemes

3. CATIA V6 Essentials/Kogent Learning Solutions, Inc, ISBN: 978-0-7637-8516-1.

4. Ghionea, I, Tarbd, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Aplicatii de proiectare parametrica si programare,
Editura Printech, ISBN 978-606-23-1264-0, august 2021, Bucuresti 532 pag, DOI:
https://doi.org/10.5281/zenodo.7016799.

5. Ghionea, I, Tarbd, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Advanced Parametric and Hybrid 3D Design, CRC
Press, Taylor & Francis Group, ISBN: 9781032250069 (hbk), ISBN: 9781032250106 (pbk), ISBN:
9781003281153 (ebk), DOI: 10.1201/9781003281153, Boca Raton, Florida, USA, septembrie 2022,
556 pag. .

PROIECT/ PROJECT
Nr. Continutul Nr.
crt. ’ ore
1. Primirea temei de proiect

e Modelarea reperului R1
e Modelarea reperului R2
Generarea proiectiilor si dimensiunilor nominale 2
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2. Analiza reperului R1:

Identificarea suprafetelor
Identificare rolului suprafetelor
Analiza functionala

Proprietatile materialului prescris
Tratament termic si de suprafata
Calculul masei )

3. Analiza reperului R1 si definitivarea desenului:
e Determinarea caracteristicilor suprafetelor
¢ Finalizarea cotarii

Definitivarea modelarii finale a reperului R1

Analiza reperului R2:
Identificarea suprafetelor
Identificare rolului suprafetelor
Analiza functionala

e Proprietatile materialului prescris
e Tratament termic si de suprafata
Calculul masei 2

e o —

5. Analiza reperului R2 si definitivarea desenului:

e Determinarea caracteristicilor suprafetelor

e Finalizare cotarii

e Definitivarea modelarii finald a reperului R1
Modelarea ansamblului: modelarea 3D a produsului 2

6. Analiza ansamblului 2
e Identificarea componentelor produsului
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Caracteristicile componentelor

7 Notarea finald proiect 2
Total: 14
Bibliografie:

1. Tarba Cristian - Computer Aided Design 2,
https://archive.curs.upb.ro/2024/course/view.php?id=4169

2. CATIA V5R21 Fundamentals Design, Dassault Systemes

3. CATIA V6 Essentials/Kogent Learning Solutions, Inc, ISBN: 978-0-7637-8516-1.

4. Ghionea, L, Tarbd, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Aplicatii de proiectare parametrica si programare,
Editura Printech, ISBN 978-606-23-1264-0, august 2021, Bucuresti, 532 pag, DOI:
https://doi.org/10.5281/zenodo.7016799.

5. Ghionea, I, Tarba, C., Cukovié, S. - CATIA v5. Advanced Parametric and Hybrid 3D Design, CRC

Press, Taylor & Francis Group, ISBN: 9781032250069 (hbk), ISBN: 9781032250106 (pbk), ISBN:
9781003281153 (ebk), DOI: 10.1201/9781003281153, Boca Raton, Florida, USA, septembrie 2022,
556 pag. .

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere din
evaluare nota finald
10.4 Curs Examen pe
3 subiecte — evaluare practica (20p) calculator 20 %
0
10.5 Prezenta - 20p, egal distribuite intre
Seminar/laborator/proiect | curs, laborator si proiect
- 20 %
2 Teme de casa sau lucrari practice —
40 p (part design si generative shape | Teme de casd /
design) lucrari practice 40 %
Evaluare in cadrul proiectului — 20 p | Examinare orala 20 %
0

10.6 Conditii de promovare

Obtinerea a 50% din punctajul total.
Obtinerea a 50% din punctajul aferent activitatii pe parcursul semestrului.
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Data completarii Titular de curs/ Titular(ii) de aplicatii/
SI. Dr. Ing./ Cristian
TARBA Conf. Dr. Ing./

Manuela Roxana DIIMARESCU

Data avizarii in Director de departament/
departament Prof.dr.ing. Nicolae IONESCU
11.09.2025

Data aprobarii in Decan

Consiliul Facultatii = Prof.dr.ing.ec. Cristian DOICIN




